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PCT 



PETITORIO 



EI abajo firman te pide que la presente solicitud 
intemacional sea tramitada con arreglo al Tratado de 
Cooperation en materia de Patentes. . 



— — Para uso de la Oficina receptora unicamente 
Solicitud intemacPoI/IP M / 0 0 4^3 



2 0 FEBRUA«y M 

Fecha de presentation intemacional 



Nombre dl 



INTERNATIONAL BUREAU OFWIPO 



Referencia al expediente del solicitante o del mandatario (sisedesea) 
(como mdximo, J 2 caracteres) 04-1928 



Recuadro N° I TITULO DE LA INVENCl6N 

SISTEMA DE CONTROL DE FUNCIONAMIENTO DE DISPOSITIVOS DETECTORES DE 
PRESENCIA Y M£T0D0 PARA SU REALIZAC16N. 

Recuadro N° II SOLICITANTE j^J Esta persona tambien es inventor. 



Nombrey direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccion deben figurar el codigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direccion indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 

FICO MIRRORS, SA 
Gran Via Carles III, 98 
08028 BARCELONA 



N° de telefono 

34 935795010 



N° de facsimil 

34 935791923 



N° de teleimpresora 



Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 

ES 



N° de registro del solicitante en la Oficina 



Estado de domicilio (nombre del Estado): 
ES 



Esta persona es I I todos los Estados \~%?\ todos ios Estados designados salvo I I los Estados Unidos de I 1 los Estados indicados en 

solicitante para: I 1 designados LSJ los Estados Unidos de America I I America unicamente I I 



el recuadro suplementai 



Recuadro N° III OTRO(S) SOLICITANTE(S) Y/O (OTRO(S)) INVENTOR(ES) 



Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccion deben figurar el codigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direccion indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 

SEGURA GORDILLO, Carlos 
LLevant, 9 B-1 

08520 LES FRANQUESES DEL VALLES 
(Barcelona) 



Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 

ES 



Esta persona es: 
| | solicitante unicamente 
| X\ solicitante e inventor 

□ inventor unicamente (si se marca esta 
casilla, no se debt rellenar lo que sigue.) 



N° de registro del solicitante en la Oficina 



Estado de domicilio (nombre del Estado): 

ES 



Esta persona es I ] todos los Estados I | todos los Estados designados salvo ftf] los Estados Unidos de | 1 los Estados indicados en 

solicitante para: I 1 designados 1 1 los Estados Unidos de America LlzJ America unicamente 1 I el recuadro suplementario 



|X| Los demas solicitantes y/o (demas) inventores se indican en una hoja de continuation. 



Recuadro N° IV MANDATARIO O REPRESENTANTE COMUN; O DIRECCION PARA LA CORRESPONDENCE 



La persona abajo identificada se nombra/ha sido nombrada para actuar en nombre del/de rZ7] A + • i — i 

los solicitante(s) ante las administraciones internacionales competentes como: L*J mandatano | ( representante comun 



Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccion deben figurar el codigo postal 
y el nombre del pais.) 

TORNER LASALLE, Elisabet (823/0) 
c/ Bruc, 21 

08010 BARCELONA 



N° de telefono 

34 933426550 



N° de facsimil 

34 933016965 



N° de teleimpresora 



N° de registro del mandatario en la Oficina 



□ 



Direccion para la correspondencia: marquese esta casilla cuando no se nombre/se haya nombrado ningun mandatario o representante 
comun y el espacio de arriba se utilice en su lugar para indicar una direccion especial a la que deba enviarse la correspondencia. 



Formulario PCT/RO/101 (primera hoja) (enero de 2004) 



Ver las Notas al formulario del petitorio 



r~T/IB 0 4 / 0 0 U 3 



Hoja N» 



Continuacion del recuadro N° III OTRO(S) SOLICITANTE(S) Y/O (OTRO(S)) INVENTOR(ES) 

Si no se ha de utilizar ninguno de estos subrecuadros, esta hoja no debe ser incluida en el petitorio. 


Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica. It 
designation oficial complete. En la direccion deben ftgurar el codigo postal y el nombre del pais 
El pais de la direction indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no st 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 

DAURA LUNA, Francesc 
Taronger, 12 

08192 SANT QUIRZE DEL VALLES 
(Barcelona) 


i Esta persona es: 

? | | solicitante unicamente 

[X | solicitante e inventor 

| | inventor unicamente (si se marca esta 
1 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue.)\ 

N° de registro del solicitante en la Oficina 1 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 

ES 


Estado de domicilio (nombre del Estado): 1 

ES | 


s E oi?cS n Dara S □ dSSI^SS^^ □ Rft ''JE&JZfftt \V\ >« Estados Unidos de |— 1 los Estados indicados en 
solicitante para. 1 1 designados | ! i os Estados Unidos de America LAJ America unicamente 1 1 el recuadro suplementario| 


Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designation oficial completa. En la direction deben figurar el codigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direction indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 

MUNDET TARRAG6, Eduard 
Maria Cubi, 92 
08021 BARCELONA 


Esta persona es: 

| | solicitante unicamente 

|y | solicitante e inventor J 

1 | inventor unicamente (si se marca esta 1 
1 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue.) 1 

N° de registro del solicitante en la Oficina 1 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado) : 

- ES- ~- - - - - - - - - - 


Estado de domicilio (nombre del Estado): 1 

ES 1. 


fo'lfcS n ^sianad^s 5 ^ Fl E fl d ?f ^igpadps salvo R7| Ios Estados Unidos de | 1 Ios Estados indicados en 1 

solicitante para. 1 1 designados | 1 los Estados Unidos de America L^J America unicamente 1 1 el recuadro suolementario 1 


Nombre y direction: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designation oficial completa. En la direction deben figurar el codigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direccion indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 


Esta persona es: \ 
| [ solicitante unicamente 

| | solicitante e inventor 

| | inventor unicamente (sise marca esta 
1 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue.) 

N° de registro del solicitante en la Oficina 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 


Estado de domicilio (nombre del Estado): 


Esta persona es | | tpdos los Estados | ] todos los Estados designados salvo I | los Estados Unidos de 1 1 los Estados indicadn* ™ 

solicitante para: I_l designados l_J los Estados Unidos deWrica l_l America unicamente 1_J el recuadS ?sSplem7n^ 


Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designation oficial completa. En la direction deben figurar el codigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direction indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 


Esta persona es: 

| | solicitante unicamente \ 

| | solicitante e inventor I 

r— i inventor unicamente (si se marca esta 
I 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue. )\ 

J° de registro del solicitante en la Oficina 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 


Estado de domicilio (nombre del Estado): \ 


S^lkSant™- □ ten" □ !° d °p S !°S ES i1 d ^ S d fgP ad ^ sa,V0 PI If* Estados Unidos de I - ! los Estados indicados en 
solicitante para. 1 1 aesignados | ( i os Estados Unidos de America 1 1 America unicamente I 1 el recuadro suplementario 


I | L °s demas solicitantes y/o (demas) inventores se indican en otra hoja de continuacion. [ 



Formulario PCT/RO/101 (hoja de continuaci6 n ) (enero de 2004) Ver las Notas alformulario delpetitorio 



per 



'3 o 



h I 0 0 4 4 3 



Hoja N° 



Recuadro N° V DESIGNACIONES 



Segun la Regla 4.9.a), la presentation de este petitorio constituye la designation de todos los Estados contratantes vinculados por el PCT 
en la fecha de presentation international a efectos de todo tipo de protection disponible y, cuando proceda, de la concesion tanto de patentes 
regionales como de patentes nacionales. 
Sin embargo, 

□ DE Alemania no se designa para ningun tipo de protection nacional 

I I KR Republica de Corea no se designa para ningun tipo de protection nacional 

I I RU Federaci6n de Rusia no se designa para ningun tipo de protecci6n nacional 

(Se puede utilizar las casillas de arriba para excluir (de manera irrevocable) las designaciones en cuestion para evitar que cesen los 
efectos, en virtud de la ley nacional, de una solicitud nacional anterior cuya prioridad se reivindica. Ver las Notas al Recuadro V para 
las consecuencias de tales disposiciones de la ley nacional de estos y de otros Estados). 



Recuadro N° VI REIVINDICACI6N DE PRIORIDAD 



Se reivindica la prioridad de las siguientes solicitudes anteriores: 



Fecha de presentation de la 
solicitud anterior 
(dia/mes/ano) 

Punto (1) 



Numero de la 
solicitud anterior 



Si la solicitud anterior es: 



solicitud nacional: 
pais o miembro de la OMC 



solicitud regional:* 
Oficina regional 



solicitud international: 
Oficina receptora 



Punto (2) 



Punto (3) 



[T] _ En el-recuadro suplementario se-incluyen reivindicaciones.de.prioridad adicionales 



Se ruega a la Oficina receptora que prepare y transmita a la Oficina International una copia certificada de la solicitud anterior/de las 
solicitudes anteriores (solo si la solicitud anterior ha sido presentada ante la oficina que a los fines de lapresente solicitud internacional es 
la Oficina receptora) identificada(s) supra como: 

□ ™° s s !os □ Punt0 0) □ Punt0 P) O P™ 10 < 3 > D °suplementlrio adr ° 

* Si la solicitud anterior es una solicitud ARIPO, se indicard al menos un Estado miembro del Convenio de Paris para la Proteccion de la 
Propiedad Industrial o un Miembro de la Organizacion Mundial del Comercio para el que ha sido presentada la solicitud anterior 
(Regla4.10.b)ii)): 



Recuadro N' VII ADMINISTRACION ENCARGADA DE LA BUSQUEDA INTERNACIONAL 



Election de la Administration encargada dela busqueda internacional (si dos o mas Administraciones encargadas de la busqueda internacional 
son competentes para efectuar la busqueda internacional, indiquese el nombre de la Administracion elegida; se puede utilizar el codigo de dos letras): 

ISA/ES ; 

Petition para que se utilicen los resultados de la busqueda anterior; referencia a esa busqueda (si una busqueda anterior ha sido 
realizada por o pedida a la Administracion encargada de la busqueda internacional): 

Fecha (dia/mes/ano) Numero Pais (u Oficina regional) 



Recuadro N° VIII DECLARACIONES 



Las siguientes declaraciones se contienen en los Recuadros N os VIII. i) a v) (mdrquense las casillas indicadas 
abajo que correspondan, e indiquese el numero de cada tipo de declaracion en la columna de la derecha): 

□ 
□ 



Numero de 
declaraciones 



Recuadro N°VIII.i) 
Recuadro N°VIII.ii) 



Declaracion sobre la identidad del inventor 

Declaracion sobre el derecho del solicitante, en la fecha de presentation 
internacional, para solicitar y que le sea concedida una patente 



□ 
□ 
□ 



Recuadro N° VIH.iii) Declaracion sobre el derecho del solicitante, en la fecha de presentation 
internacional, a reivindicar la prioridad de la solicitud anterior 



Recuadro N°VIII.iv) 
Recuadro N°VIII.v) 



Declaracion sobre la calidad de inventor (solo para la designation de los 
Estados Unidos de America) 

Declaracion sobre las divulgaciones no perjudiciales o las excepciones a la 
falta de novedad 



Formulario PCT/RO/101 (segunda hoja) (enero de 2004) 



Ver las Notas al formulario del petitorio 



PC IB 0 4 / 0 0 4 4 3 



HojaN° ...4. 



Recuadro N° IX LISTA DE VERIFICACl6N; IDIOMA DE PRESENTACL6N 



La presente solicitud internacional contiene: 

a) el siguiente numero de 

hojas en papel : 

petitorio (incluidas las hojas 

de declaracion) 4 

descripcion (excluidas la 

lista de secuencias y los 

cuadros conexos) : 1 4 

reivindicaciones : 7 

resumen : < 

dibujos : Z 

Numero subtotal de hojas 33 
Lista de secuencias : 
Cuadros conexos : 

(para ambas enumeraciones, 

numero total de hojas si estas 

han sido presentaaas en papel, 

con independencia de que tambien 

se presentaran en formato legible 

por ordenador; ver c) abajo) 

Numero total de hojas 33 

b) □ solo en formato legible por ordenador 

(segun la Instruccion 801.a)i)): 

i) □ lista de secuencias 

ii) Q cuadros conexos 

c) □ asimismo en formato legible por 
ordenador (segun la Instruccion 801 .a)n)): 



□ listas de secuencias 
Q -cuadrosconexos — 



i) 
ii) 

Tipo y numero de soportes (disquete, CD-ROM, 
CD-R u otros) que contienen las: 

i) Q lista de secuencias: 

ii) Q cuadros conexos: 

(las copias adicionales se deben indicar en los 
puntos 9M)y/o lO.ii) de la columna de la derecha) 



Figura de los dibujos que 

debe acompanar el resumen: 



1 



La presente solicitud internacional va acompanada del(los) Numero de 

siguiente(s) documento(s) (marcar las casillas que procedan e documentos 
indicar en la columna de la derecha el numero de cada documento): 

1 . 53 hoja de c£lculo de tasas 1 

2. □ poder separado original 

3. □ poder general original 

4. □ copia del poder general; numero de referenda, 

en su caso: : 

5. □ declaracion explicativa de la ausencia de firma 

6. □ documento(s) de prioridad identificado(s) en el 

Recuadro N° VI como punto o puntos: 

7. D traducci6n de la solicitud internacional al 

(idioma) : 

8. □ indicaciones separadas relativas a microorganismos 

depositados o a otro material biologico 

9. □ lista de secuencias en formato legible por ordenador 

(indicar el tipo y el numero de soportes) 

i) □ copia presentada para la busqueda internacional, 

segun la Regla 1 Iter solo (y no como parte de la 
solicitud internacional) 

ii) □ (solo cuando se ha marcado la casilla b)i) o c)i) en 

la columna de la izquierda) copias adicionales, 
incluyendo, cuando proceda, la copia para la 
busqueda internacional segun la Regla 1 3ter 
iii) □ junto a la declaracion que proceda sobre la identidad 
de la copia - o copias - respecto de la lista de 
secuencias mencionada en la columna de la izquierda 

1 0. □ cuadros conexos, en formato legible por ordenador, a la 

lista de secuencias (indicar el tipo y el numero de soportes) 

i) □ copias presentadas para la busqueda internacional 

segun la Instruccion S02.b-quater) solo (y no como 
parte de la solicitud internacional) 

ii) □ \ (sdlo cuando se ha marcado la casilla b)ii) 6c) ii)'eh~ 

la columna de la izquierda) copias adicionales, 
incluyendo, cuando proceda, la copia para la busqueda 
internacional, segun la Instruccion &Q2.b-quater) 

iii) □ junto a la declaracion que proceda sobre la identidad 

de la copia - o copias - respecto de los cuadros 
mencionados en la columna de la izquierda 

□ otros (especifiquese): 



11 



Idioma de presentation de la 

solicitud internacional: 



ES 



Recuadro N° X FIRMA DEL SOLICITANTE, DEL MAND ATARI O O DEL REPRESENT ANTE COMUN 

Junto a caqWirma, indicar el nombre del firmante y su calidad (si tal calidad no es obvia al leer el petitorio). 




kin 



TORNER LASALLE, Elisabet (8J23/0) 



1 . Fecha efectiva de recepcion de la n rrnf 
pretendida solicitud internacional: £ y p^pf 


i la Oficina receptora unicament 

tUARY 200V 


/ — ■ 


r 


2. Dibujos: ! 
| | recibidos: 

| | no recibidos: 


3. Fecha efectiva de recepcion, rectificada en razon de la recepcion 
ulterior, pero dentro de plazo, de documentos o de dibujos que 
completen la pretendida solicitud internacional: 




4. Fecha de recepcion, dentro de plazo, de las correcciones 
requeridas segun el Articulo 1 1 .2) del PCT: 


5. Administracion encargada de la busqueda internacional 
especificada por el solicitante: ISA 1 


6. 1 1 Transmision de la copia para la 

I 1 busqueda diferida hasta que se pague la 

tasa de busqueda. 



Para uso de la Oficina Internacional unicamente 



Fecha de recepcion del ejemplar original 
por la Oficina Internacional: 



Formulario PCT/RO/101 (ultima hoja) (enero de 2004) 



Ver las biotas al formulario del petitorio 



! ^ ;t/IB Q 4 / 0 0 4 4 3 

1 

Sistema de control del funcionamiento de dispositivos detectores de 
presencia v metodo para su realizacion 

Sector de la tecnica 

La presente invencion concierne a un sistema de control del 
funcionamiento de dispositivos detectores de presencia de un vehfculo 
automovil para vigilancia del entorno del vehfculo con el fin de evitar colisiones 
fortuitas, formado por unos medios de deteccion de presencia exterior, 
alimentados por una fuente de alimentacion, un sistema electronico y unos 
medios de deteccion del estado o situacion de bloqueo / desbloqueo de las 
puertas de dicho vehfculo automovil y/o de la presencia de una o mas personas 
en el vehfculo, asociados y en colaboracion con dicho sistema electronico para 
controlar dicha fuente de alimentacion. 

La invencion propone tambien un metodo para efectuar dicho control de 
Ja-mencionada fuente -de alimentacion utilizando eLsistema de control propuesto. 

En una aplicacion preferida el sistema opera tambien variando el area de 
vigilancia y adaptandola en funcion de la inclinacion del vehiculo respecto al 
piano del suelo, debida a factores tales como la inclusion de carga o la entrada 
de pasajeros en el mismo. 

Estado de la tecnica anterior 

Se conocen numerosos sistemas de deteccion de presencia exterior en 
un entorno adyacente a un vehfculo, aplicados generalmente a la supervision de 
una determinada area de vigilancia exterior a dicho vehfculo automovil, que 
cubre un angulo muerto que no queda satisfactoriamente salvado por la vision 
que ofrecen los espejos retrovisores dispuestos en el vehfculo, con el fin de 
mejorar asf las condiciones tendentes a evitar potenciales riesgos de colision 
con otros vehfculbs. 

En general las soluciones descritas en dichos sistemas no contemplan el 
control de los sistemas de alimentacion de energfa asociados a ellos, lo cual sin 
embargo es de gran importancia teniendo en cuenta las exigencias cada vez 
mas grandes en cuanto a consumo que requieren los vehfculos de ultima 
generacion, debido al gran numero de dispositivos electricos que incorporan los 



PCT/JB 04 / 0 0 4 4 3 

2 

mismos, y a las prioridades que tienen asignadas para el caso de que el 
consumo requerido sea superior al que es posible suministrar, por estar las 
baterias demasiado descargadas. 

Uno de tales dispositivos detectores de presencia exterior es el propuesto 
por la patente ES-A-21 58827, del presente solicitante, la cual concierne a un 
dispositivo de deteccion de presencia de objetos, del tipo que van montados en 
un vehiculo automovil, que presenta por lo menos un angulo muerto, donde el 
dispositivo de deteccion es apto para detectar un objeto situado en el angulo 
muerto y comprende: un receptor apto para detectar unas ondas 
electromagneticas, con un dispositivo localizador, y un fotosensor que 
transforma dichas ondas electromagneticas recibidas en unas senales 
electricas, un circuito electronico que analiza dichas senales y emite unas 
senales de salida variables en funcion del resultado de dicho analisis. En la 
misma no se hace referencia al modo en que el dispositivo detector se 
- encuentra alimentado, pero en -cambio .se .reivindica que _eL dispositivo-detector _ . 
se encuentra adaptado para actuar sobre unos cierres de seguridad de las 
puertas de dicho vehiculo automovil, para evitar que un ocupante saiga del 
mismo si se detecta una situacion de peligro. 

La patente ES-A-2009417 propone un aparato retrovisor por television 
para vehfculos automoviles, que esta constituido por un monitor dispuesto en el 
salpicadero, en el cual se visualizan las imagenes captadas por una o varias 
camaras dispuestas en la parte trasera y/o en los laterales del vehiculo. Dichas 
camaras se alimentan a traves del monitor, el cual a su vez recibe la 
alimentacion electrica de la bateria del vehiculo, generalmente cuando se 
acciona la Have de contacto, aunque tambien se contempla como alternativa el 
hecho de incluir un interruptor adicional para alimentar al monitor y, por ende, a 
las camaras, en el caso de que el vehiculo se encuentre parado y la Have no se 
haya accionado. 

Es evidente que el sistema de control de la alimentacion es, para este 
antecedente, muy rudimentario, ya que solo depende de la Have de contacto y 
del mencionado interruptor adicional, sin contemplar ni otros dispositivos ni otras 
consideraciones suplementarias. 



0 4 / 0 0 4 4 3 



3 

Una de dichas consideraciones suplementarias es, por ejemplo, el hecho 
de saber si, ademas de si la Have de contacto esta accionada o no, realmente un 
pasajero, preferentemente el conductor, se encuentra en el interior del vehiculo. 

Para detectar la presencia de dicho conductor se conocen diferentes 
propuestas, una de las cuales es la reflejada por la patente US-A-5525843, que 
concierne a un sistema y un metodo para la deteccion de un ocupante sobre un 
asiento de un vehiculo. Para ello se ha provisto al citado asiento de al menos un 
par de electrodos, conectados a un circuito de deteccion encargado de detectar 
un cambio en la capacidad medida entre dichos electrodos. 

Un ejemplo mas sofisticado de sistema de alimentacion es el que propone 
la solicitud de patente EP-A-0930200. En la misma se expone un dispositivo de 
alimentacion temporizado y un metodo de funcionarniento utilizando tal 
dispositivo. La aplicacion del mismo se generaliza a la alimentacion de un 
accesorio en un vehiculo motorizado y, aunque no se reivindica 
- especrficamente,-podria entenderse un dispositivo -detector-de-presencia-exterior - _ 
como uno de dichos accesorios. 

En dicho antecedente no se contempla otro funcionarniento del dispositivo 
que no incluya una temporizacion de la alimentacion. En concreto se suministra 
alimentacion a un accesorio durante un tiempo predeterminado, si no ha pasado 
demasiado tiempo, la ignicion del vehiculo esta desactivada y el vehiculo no 
esta cerrado. Si se detecta la presencia de un pasajero dicho tiempo 
predeterminado se reinicia, por lo que el temporizador vuelve a activarse desde 
cero. La deteccion de presencia de pasajeros se basa aquf en la utilization o no 
de una serie de dispositivos pertenecientes al vehiculo automovil, tal como el 
aire acondicionado del mismo. 

En definitiva lo que se pretende conseguir con dicho antecedente es 
poder utilizar una serie de dispositivos electricos de un vehiculo automovil 
cuando este se encuentra parado, incluida la ignicion del mismo, con lo cual se 
descartana que uno de esos dispositivos fuese un dispositivo detector de 
presencia exterior pensado para ser utilizado con el vehiculo en marcha. 

Es interesante ofrecer una alternativa al estado de la tecnica, que 
conjugue las ventajas de los antecedentes anteriores, es decir la posibilidad de 
ofrecer una alimentacion adecuada a un dispositivo detector de presencia 
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exterior de un vehfculo automovil, en el que la temporizacion de la misma es 
solo una de las posibles estrategias a utilizar, que tenga en cuenta, entre otros 
parametros, la entrada y/o presencia de un pasajero en el mismo, y que en 
definitiva garantice la seguridad de los ocupantes del vehfculo, ya sea en 
marcha o en situation de parada, mediante el mencionado dispositivo de 
deteccion de presencia exterior, sin que el mismo tenga un consumo excesivo 
de corriente. 

Explication de la invencion 

La presente invencion concierne a un sisterna de control del 
funcionamiento de dispositivos detectores de presencia de un vehfculo 
automovil, tales como camaras, sistemas de radar o dispositivos detectores de 
distorsion de campo magnetico, que comprende en combination: 

a) unos medios de deteccion de presencia exterior, para detectar la 
entrada -de objetos en -una - determinada. area _de- vigilancia- exterior_-a _dicho_ 
vehiculo automovil; 

b) al menos una fuente de alimentacion para alimentar al menos dichos 
medios de deteccion de presencia exterior; 

c) un sisterna electronico que comprende al menos unos medios de 
procesado y analisis de unas primeras senales de entrada obtenidas mediante 
dichos medios de deteccion de presencia exterior y que genera unas primeras 
senales de salida en funcion del resultado de dicho analisis, y 

d) unos medios de deteccion del estado de al menos un dispositivo de 
cierre de al menos una puerta de dicho vehiculo automovil, asociados y en 
colaboracion con dicho sisterna electronico, 

Una innovation aportada por la presente invencion es la de ofrecer un 
control para dicha fuente de alimentacion, el cual es llevado a cabo por el 
mencionado sisterna electronico, en funcion del estado, situacion de bloqueo / 
desbloqueo, o secuencia de apertura y cierre de al menos dicho dispositivo de 
cierre de dicha puerta, que es al menos una, de dicho vehiculo automovil. Todo 
ello tiene como objeto el que los medios de deteccion de presencia exterior 
esten alimentados cuando el usuario del vehiculo se encuentre en el mismo o en 
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sus proximidades, y pueda estar expuesto a una situation potencial de peligro, 
ya sea con el vehfculo en marcha o parado. 

Con el. fin de mejorar la detection de la entrada o salida de dicho usuario 
o pasajero, el sistema propuesto comprende ademas unos medios de detection 
de presencia interior, tales como un sensor de peso o capacitivo dispuestos en 
al menos un asiento del vehfculo automovil, asociados y en colaboracion con el 
sistema electronic© para controlar dicha fuente de alimentation, en funcion 
ademas de la presencia o ausencia de personas en el interior del vehiculo 
automovil. 

Unos medios de detection de inclination, incluidos en el sistema, se 
encuentran asociados y en colaboracion con dichos medios de detection del 
estado de al menos un dispositivo de cierre de al menos una puerta del vehfculo 
automovil y dichos medios de detection de presencia interior, para generar unas 
segundas senales de entrada al sistema electronico, en funcion ademas de la 
-inclination-del vehiculo _respecto aLplano.del .terrene sobre_el. que se _encuentre_ 
el mismo, condicionada por diversas circunstancias como carga, presencia de 
pasajeros o frenada, gracias a dichos medios de detection de inclination. 
Dichas senales, tras un analisis por parte del sistema electronico, son utilizadas 
por este, en primer lugar, para mejorar la mencionada detection de presencia, 
distinguiendo cuando la inclination del vehiculo se produce realmente por la 
entrada de un pasajero o por otra circunstancia. 

En un segundo lugar, el sistema electronico utiliza las segundas senales 
obtenidas a partir de dichos medios de detection de inclination para, a partir del 
momento en que empiece a desplazarse el vehiculo o tras su parada, variar el 
area de vigilancia a cubrir por dichos medios de detection de presencia exterior, 
en funcion de la inclination del vehiculo respecto al piano del terreno sobre el 
que se encuentre el mismo, y ajustando por tanto la detection tanto al peso 
soportado por el vehfculo como a las diferentes circunstancias o situaciones 
reales de conduction, ya que la trayectoria es normalmente variable, incluyendo 
curvas, irregularidades del terreno, etc. 

La invention propone tambien un metodo de control que utiliza el sistema 
propuesto para controlar la fuente de alimentation conectada a los medios de 
detection de presencia exterior, mediante su activation o desactivacion, en 
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funcion de alguno o todos los medios de detection incluidos en el sistema, 
individualmente o en combination, a traves de diferentes estrategias de control, 
algunas de las cuales desembocan en una temporizacion de dicha alimentation. 

Breve description de los dibuios 

Las anteriores y otras caracteristicas y ventajas de la invention 
apareceran con una mayor claridad a partir de la descripcion que sigue de una 
serie de ejemplos de realization, algunos de los cuales se ilustran en los dibujos 
adjuntos y que deben tomarse a titulo ilustrativo y no limitativo. 

En dichos dibujos: 

la Fig. 1 muestra, de manera esquematica, el sistema propuesto por la 
presente invention, en el que pueden observarse todos los elementos que 
forman el mismo, 

la Fig. 2 es un diagrama temporal que represents una de las posibles 
estrategias de- control -de la -fuente_de_ alimentation. aportadas por _el_ metodo _ 
propuesto por la presente invention, para un ejemplo de realization, para la 
activation de la fuente, teniendo en cuenta el estado de un dispositivo de cierre 
de una puerta, 

la Fig. 3 muestra otro diagrama temporal, para el mismo ejemplo de 
realization de la Fig. 2, que representa las senales tenidas en cuenta por el 
metodo propuesto para una estrategia de desactivacion de la fuente de 
alimentation, 

la Fig. 4 muestra la evolution de una serie de senales tenidas en cuenta 
por el metodo propuesto por la presente invention para activar la fuente de 
alimentation, para otro ejemplo de realization, mediante un estrategia que 
contempla la utilization de un detector de presencia interior dispuesto en el 
vehiculo para controlar dicha activation, 

la Fig. 5 muestra otro diagrama temporal, para el mismo ejemplo de 
realization de la Fig. 4, que representa las mismas senales reflejadas por dicha 
figura para una estrategia de desactivacion de la fuente de alimentation que 
tiene en cuenta dichos medios de detection de presencia interior, 

la Fig. 6, siguiendo el tipo de representation de las figuras 
inmediatamente anteriores, muestra otro ejemplo de realization mas del metodo 
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objeto de la presente invencion, en el que una estrategia de control de la fuente 
de alimentacion se basa en activar la misma teniendo en cuenta una serial 
proveniente de un mando a distancia, y 

la Fig. 7, refleja la desactivacion de dicha fuente, para el mismo ejemplo 
5 de realization de la Fig. 6, tambien con una estrategia de control ideada en 
funcion de la reception de una serial proveniente de dicho mando a distancia. 

Description detallada de unos eiemplos de realizacion 

Tal y como refleja la Fig. 1, el sistema de control del funcionamiento de 
10 dispositivos detectores de presencia de un vehiculo automovil propuesto por la 
presente invencion comprende en combinacion: 

a) unos medios de detection de presencia exterior 4 para detectar la 
entrada de objetos en una determinada area de vigilancia exterior a dicho 
vehiculo automovil; 

_ - .._ 45 -b) al menos una fuente de-alimentacion 5_para_alimentar aLmenos_dichos . _ _ 

medios de deteccion de presencia exterior 4; 

c) un sistema electronico 6 que comprende al menos unos medios de 
procesado y analisis de unas primeras senales de entrada obtenidas mediante 
dichos medios de deteccion de presencia exterior 4 y que genera unas primeras 

20 senales de salida en funcion del resultado de dicho analisis, y 

d) unos medios de deteccion del estado 7 de al menos un dispositivo de 
cierre de al menos una puerta de dicho vehiculo automovil, asociados y en 
colaboracion con dicho sistema electronico 6. 

Dichos medios de deteccion de presencia exterior 4 comprenden al 
25 menos un dispositivo de deteccion electromagnetica, tal como una camara, un 
sistema de rayos infrarrojos, un sistema de radar y un sistema de ultrasonidos, o 
una combinacion de los mismos, dependiendo del ejemplo de realizacion. 

Para otra realizacion dichos medios de deteccion de presencia exterior 4 
comprenden al menos un dispositivo de deteccion de distorsion de campo 
30 magnetico, solo o en combinacion con dicho medio de deteccion 
electromagnetica. 

Un ejemplo de realizacion preferida comprende dos de dichos dispositivos 
de deteccion electromagnetica y dos de dichos dispositivos de deteccion de 
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distorsion de campo magnetico, uno en cada lateral del vehfculo automovil 
montados, al menos en parte, en respectivas carcasas de espejos retrovisores 
exteriores del vehfculo automovil. 

Todos estos dispositivos tienen en comun que se utilizan para la 
supervision de un area de vigilancia exterior al vehiculo automovil en el que van 
montados, que cubre por lo menos un angulo muerto, no cubierto mediante la 
utilizacion de un simple espejo retrovisor. 

Con la presente invention se consigue que dichos dispositivos no 
ocasionen un consumo excesivo de corriente, con la consiguiente rapida 
descarga de la bateria del vehiculo utilizada para su alimentacion, a la vez que 
garanticen la seguridad que son capaces de proporcionar al o los pasajeros del 
vehfculo, en todos los casos en que se considere necesario, debido a la posible 
existencia de situaciones de riesgo para los mismos. 

Para ello se controla la fuente de alimentacion 5 conectada a los citados 
- dispositivos -mediante. -el- _mencionado_ sistema jelectranica . 6, . _en_ .general, . 
activandola o desactivandola, en funcion del estado, situacion de bloqueo / 
desbloqueo, o secuencia de apertura y cierre de al menos dicho dispositivo de 
cierre de dicha puerta, que es al menos una y preferentemente la del conductor, 
de dicho vehfculo automovil. 

El sistema comprende ademas, para otra realizacion mas elaborada, 
unos medios de deteccion de presencia interior 8, asociados y en colaboracion 
con dicho sistema electronico 6 para efectuar dicho control de la fuente de 
alimentacion 5, en funcion ademas de la presencia o ausencia de personas en el 
interior del vehiculo automovil. 

Dichos medios de deteccion de presencia interior 8 comprenden, 
dependiendo del ejemplo de realizacion, al menos un dispositivo de un grupo 
que incluye al menos un sensor de peso, al menos un sensor capacitivo, 
dispuestos en al menos un asiento del vehfculo automovil, al menos un detector 
de infrarrojos, al menos un detector de microondas y al menos una camara, 
dispuestos en el habitaculo del vehfculo, o una combination de los mismos. 

Para un ejemplo de realizacion preferida el sistema tambien comprende 
unos medios de deteccion de inclination, asociados y en colaboracion con 
dichos medios de deteccion del estado 7 de al menos un dispositivo de cierre de 
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al menos una puerta del vehfculo automovil y dichos medios de deteccion de 
presencia interior 8, para generar unas segundas senales de entrada al sistema 
electronico 6, en funcion ademas de la inclinacion del vehfculo respecto al piano 
del terreno sobre el que se encuentre el mismo, condicionada por diversas 
circunstancias, ya sean con el vehfculo parado o en marcha, produciendose 
entonces una deteccion estatica o dinamica gracias a dichos medios de 
deteccion de inclinacion. Unos ejemplos de tales circunstancias por las que es 
susceptible de atravesar el vehiculo son: carga, presencia de pasajeros, frenada 
o cambios de rasante. 

Dichos medios de deteccion de inclinacion 9 estan asociados y colaboran 
con dicho sistema electronico 6 para, en una realizacion adicional, a partir del 
momento en que empiece a desplazarse el vehfculo o tras su parada, variar el 
area de vigilancia a cubrir por los medios de deteccion de presencia exterior 4, 
en funcion de la inclinacion del vehfculo respecto al piano del terreno sobre el 
_ que.se encuentre-eljnismo _ 

El sistema electronico 6 comprende, preferentemente, al menos un 
temporizador y/o al menos un mando a distancia, asociados y en colaboracion 
con al menos los medios de deteccion del estado 7 de dicho dispositivo de cierre 
de dicha puerta del vehfculo automovil, para controlar dicha fuente de 
alimentacion 5. 

La invention propone tambien un metodo de control del funcionamiento 
de dispositivos detectores de presencia de un vehiculo automovil, mediante la 
utilization del sistema de control propuesto y detallado arriba. 

El metodo comprende el controlar la fuente de alimentacion 5 conectada 
a los medios de deteccion de presencia exterior 4 mencionados, mediante dicho 
sistema electronico 6, en funcion del estado, situation de bloqueo / desbloqueo, 
o secuencia de apertura y cierre de al menos dicho dispositivo de cierre de al 
menos dicha puerta, que es al menos una y preferentemente la del conductor, 
de dicho vehiculo automovil, para un ejemplo de realizacion, ademas de en 
funcion del estado, de activation o desactivacion, en el que se encuentre la 
ignition del vehfculo. 
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Las Figs. 2 y 3 muestran dos estrategias de control de la fuente de 
alimentacion 5 para dicho ejemplo de realizacion: la Fig. 2 una estrategia de 
activacion y la Fig. 3 una estrategia de desactivacion de la fuente. 

En concreto, tal y como se aprecia en la Fig. 2, el metodo de control 
propuesto, cuando la fuente de alimentacion 5 y la ignicion del vehiculo se 
encuentran desactivadas y el propio vehiculo tambien se encuentra parado (V = 
0 en las figuras), comprende los siguientes pasos (indicados en la figura con la 
referencia numerica 1): 

a) detectar una accion de apertura de una puerta, 

b) activar la fuente de alimentacion 5 tras dicha deteccion, 

c) activar un temporizador incluido en el sistema electronico 6, al cerrar la 
puerta, durante un tiempo T1, manteniendo la activacion de la fuente de 
alimentacion 5, y 

d) desactivar la fuente de alimentacion 5 si despues de dicho tiempo T1 la 
- - ignicion delvehiculo sigue-desactivada 

En otro ejemplo de realizacion no mostrado dicho paso a) podria consistir, 
alternativamente, en la deteccion de una secuencia de apertura y cierre de dicha 
puerta. 

El metodo de control propuesto comprende ademas para el ejemplo de 
realizacion mostrado en la Fig. 2 (referencia numerica 2) despues de dicho paso 
d), los siguientes pasos: 

e) volver a activar la fuente de alimentacion 5 si se ha producido d) y se 
ha detectado una segunda accion de apertura de la puerta, 

f) volver a activar dicho temporizador, durante un tiempo T2, al cerrar la 
puerta, y 

g) mantener la fuente de alimentacion 5 si antes de que transcurra dicho 
tiempo T2 la ignicion del vehiculo se ha activado. 

En otro ejemplo de realizacion no mostrado dicho paso e) podria consistir, 
alternativamente, en la deteccion de una secuencia de apertura y cierre de dicha 
puerta, y tras dicho paso g) podna forzarse la desactivacion del temporizador. 

Una etapa de desactivacion de la fuente de alimentacion 5 del mismo 
ejemplo de realizacion de la Fig. 2 es el mostrado en la Fig. 3, donde puede 
observarse como el metodo de control propuesto, cuando la fuente de 
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alimentacion 5 se encuentra activada y la ignicion del vehiculo se encuentra 
desactivada y el propio vehiculo tambien se encuentra parado, comprende los 
siguientes pasos: 

a) detectar una secuencia de apertura y cierre de una puerta, 

b) activar un temporizador incluido en el sistema electronico 6, durante un 
tiempo T1 , y 

c) desactivar la fuente de alimentacion 5 si despues de dicho tiempo T1 la 
ignicion del vehiculo sigue desactivada. 

Alternativamente a c) comprende ademas, despues de dicho paso b), el 
siguiente paso: 

d) desactivar el temporizador si se ha detectado una segunda accion de 
apertura de la puerta (indicado con Imeas discontinuas en la Fig. 3), y, 
preferentemente, el siguiente paso: 

e) activar de nuevo el temporizador si se ha detectado una segunda 
acci6n_de-cierre de la_puerta. (indicado. con Jine.as_dlscontLnu_as en Ja_Fjg._. 

3). 

Para un ejemplo de realization preferida dichos tiempos T1 y T2 son 
iguales y aproximadamente de cinco minutos, aunque bien podrian ser 
diferentes y tener otros valores si la realizacion lo requiriese. 

El metodo comprende ademas, para otro ejemplo de realizacion, el 
controlar dicha fuente de alimentacion 5, mediante dicho sistema electronico 6, 
en funcion ademas de la presencia o ausencia de personas en el interior del 
vehiculo automovil, utilizando unos medios de detection de presencia interior 8, 
que se encuentran asociados y actuan en colaboracion con dicho sistema 
electronico 6. 

Unas estrategias de control posibles para llevar a cabo dicho control son 
las reflejadas por las Figs. 4 y 5, la primera de las cuales hace referencia a la 
activation de la fuente de alimentacion 5, y la segunda a la desactivacion de la 
misma. 

En la Fig. 4 puede verse como, cuando la fuente de alimentacion 5 y la 
ignicion del vehiculo se encuentran desactivadas y el propio vehiculo tambien se 
encuentra parado, el metodo comprende los siguientes pasos: 

a) detectar una accion de apertura de una puerta, 
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b) detectar la presencia de al menos una persona en el interior del 
vehiculo, preferentemente el conductor, utilizando los mencionados medios de 
deteccion de presencia interior 8, 

c) detectar un accion de cierre de una puerta, y 

d) activar la fuente de alimentacion 5 tras dichas detecciones. 

En la Fig. 5 se ve como, cuando la fuente de alimentacion 5 se encuentra 
activada, la ignicion del vehiculo se encuentra desactivada y el propio vehiculo 
tambien se encuentra parado, el metodo comprende los siguientes pasos: 

a) detectar una accion de apertura de una puerta, 

b) detectar la ausencia de una persona, preferentemente el conductor, 
que se hallaba en el interior del vehiculo, utilizando los mencionados medios de 
deteccion de presencia interior 8, 

c) detectar una accion de cierre de una puerta, y 

d) desactivar la fuente de alimentacion 5 tras dichas detecciones. 

- - - -Otro ejemplo de- realizacion- mas- -del -metodo jobjeto..de..la..pres.ente_. 
invencion es el mostrado por las Figs. 6 y 7, en las que se exponen, 
respectivamente, una estrategia de control de la fuente de alimentacion 5 
basada en activar la misma teniendo en cuenta una senal proveniente de un 
mando a distancia, y una estrategia de control ideada en funcion de la recepcion 
de una senal proveniente de dicho mando a distancia. 

En concreto la estrategia de la Fig. 6 es aplicable cuando la fuente de 
alimentacion 5 y la ignicion del vehiculo se encuentran desactivadas y el propio 
vehiculo tambien se encuentra parado, y comprende los siguientes pasos: 

a) detectar una serial de activacion de un mando a distancia, o Have, 
incluido en el sistema electronico 6, 

b) detectar una secuencia de apertura y cierre de una puerta, y 

c) activar la fuente de alimentacion 5 tras dichas detecciones. 

Y la reflejada por la Fig. 7 es aplicable cuando la fuente de alimentacion 5 
se encuentra activada, la ignicion del vehiculo se encuentra desactivada y el 
propio vehiculo tambien se encuentra parado, y comprende los siguientes 
pasos: 

a) detectar una secuencia de apertura y cierre de una puerta, 
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b) detectar una senal de desactivacion de un mando a distancia, o Have, 
incluido en el sistema electronico 6, y 

c) desactivar la fuente de alimentacion 5 tras dicha deteccion. 

Con el fin de ampliar el numero de parametros a tener en cuenta a la hora 
de controlar el detector de presencia exterior de una rnanera adecuada, el 
metodo comprende ademas el generar unas segundas senales de entrada al 
sistema electronico 6, en funcion ademas de la inclinacion del vehiculo respecto 
al piano del terreno sobre el que se encuentre el mismo, condicionada por 
diversas circunstancias, tales como carga, presencia de pasajeros, frenada o 
cambios de inclinacion durante el recorrido, utilizando para ello los medios de 
deteccion de inclinacion 9 ya explicados cuando se detallo el sistema 
anteriormente. 

Para ello, el metodo de control propuesto comprende el detectar la 
inclinacion del vehiculo cuando la ignicion esta desactivada, el vehiculo parado 
_ _(y = .0 _en Jas.fig.uras) _y_se_ha „detectado_una accion de „apert_ura_de una pjuerta, _ _ 
obteniendo asi una primera lectura o angulo de inclinacion A, y comprende 
tambien el detectar la inclinacion del vehiculo cuando la ignicion esta activada y 
el vehiculo esta en marcha (V * 0 en las figuras), obteniendo una segunda 
lectura o angulo de inclinacion B. 

Teniendo en cuenta dichos dos angulos de inclinacion A, B y un angulo 
de referenda inicial medido antes de abrir ninguna puerta, se consigue 
diferenciar la inclinacion provocada por el terreno de la provocada por el peso, y 
teniendo en cuenta asimismo la deteccion Nevada a cabo por los medios de 
deteccion de presencia interior 8, se consigue diferenciar, mediante el presente 
metodo, el peso provocado por la entrada de un pasajero en el vehiculo del 
provocado, por ejemplo, por la introduccion de equipaje en el maletero del 
mismo, complementandose asi las detecciones de inclinacion, de presencia 
interior 8 y de apertura / cierre de puertas para repercutir en un mejor control de 
la fuente de alimentacion 5, gracias a la consideracion de un amplio abanico de 
circunstancias posibles. 

El presente metodo de control tambien contempla el variar el area de 
vigilancia a cubrir por dichos medios de deteccion de presencia exterior 4, a 
partir del momento en que empiece a desplazarse el vehiculo o tras su parada, 
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en funcion de la inclinacion del vehlculo respecto al piano del terreno sobre el 
que se encuentre el mismo, utilizando para ello los mencionados medios de 
deteccion de inclinacion, que se encuentran asociados y actuan en colaboracion 
con dicho sistema electronico 6. 
5 Los anteriores ejemplos de realizacion referentes al metodo propuesto 

podrian mezclarse entre ellos para conseguir diferentes y numerosas estrategias 
de control de la fuente de alimentacion 5 conectada al dispositivo de presencia, 
en funcion de alguno o todos los medios de deteccion detallados, pudiendo 
basarse dicho control en una activacion y/o desactivacion de la fuente 
10 temporizado o sin temporizar. 

Es por ello que es necesario resaltar que, tanto por lo que se refiere al 
metodo como al sistema propuesto, un experto en la materia podna introducir 
cambios y modificaciones en los ejemplos de realizacion descritos sin salirse del 
alcance de la invencion segun esta definido en las reivindicaciones adjuntas. 
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Reivindicaciones 

1.- Sistema de control del funcionamiento de dispositivos detectores de 
presencia de un vehfculo automovil, que comprende en combination: 

a) unos medios de detection de presencia exterior (4) para detectar la 
entrada de objetos en una determinada area de vigilancia exterior a dicho 
vehfculo automovil; 

b) al menos una fuente de alimentation (5) para alimentar al menos 
dichos medios de detection de presencia exterior (4); 

c) un sistema electronico (6) que comprende al menos unos medios de 
procesado y analisis de unas primeras senales de entrada obtenidas mediante 
dichos medios de detection de presencia exterior (4) y que genera unas 
primeras senales de salida en funcion del resultado de dicho analisis, y 

d) unos medios de detection del estado (7) de al menos un dispositivo de 
cierre _.d.e al .menos, una .puerta de_djchp_yehfc.ulo_ ajjtpmpvjL aspcjados_y en__ 
colaboracion con dicho sistema electronico (6), 

caracterizado porque dicha fuente de alimentation (5) esta controlada 
por dicho sistema electronico (6), en funcion del estado, situation de bloqueo / 
desbloqueo, o secuencia de apertura y cierre de al menos dicho dispositivo de 
cierre de dicha puerta, que es al menos una, de dicho vehiculo automovil. 

2. - Sistema de control segun la revindication 1, caracterizado porque 
comprende ademas unos medios de detection de presencia interior (8), 
asociados y en colaboracion con dicho sistema electronico (6) para controlar 
dicha fuente de alimentation (5), en funcion ademas de la presencia o ausencia 
de personas en el interior del vehiculo automovil. 

3. - Sistema de control segun la revindication 2, caracterizado porque 
comprende ademas unos medios de detection de inclination (9), asociados y en 
colaboracion con dichos medios de detection del estado (7) de al menos un 
dispositivo de cierre de al menos una puerta del vehiculo automovil y dichos 
medios de detection de presencia interior (8), para generar unas segundas 
senales de entrada al sistema electronico (6), en funcion ademas de la 
inclination del vehfculo respecto al piano del terreno sobre el que se encuentre 
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el mismo, condicionada por diversas circunstancias como carga, presencia de 
pasajeros o frenada, gracias a dichos medios de detection de inclination (9). 

4. - Sistema de control segun la revindication 3, caracterizado porque 
dichos medios de detection de inclination (9) estan asociados y colaboran con 
dicho sistema electronico (6) para, a partir del momento en que empiece a 
desplazarse el vehlculo o tras su parada, variar el area de vigilancia a cubrir por 
dichos medios de detection de presencia exterior (4), en funcion de la 
inclination del vehfculo respecto al piano del terreno sobre el que se encuentre 
el mismo. 

5. - Sistema de control segun la revindication 3, caracterizado porque el 
sistema electronico (6) comprende al menos un temporizador y/o al menos un 
mando a distancia, asociados y en colaboracion con al menos dichos medios de 
detection del estado (7) de dicho dispositivo de cierre de dicha puerta del 
vehiculo automovil, para controlar dicha fuente de alimentation (5). 

6. - Sistema^ de controj segun la revindication 2, 3 6 5, caracterizado 
porque el control de dicha fuente de alimentation (5) comprende la activation o 
desactivacion de la misma por parte del sistema electronico (6). 

7. - Sistema de control segun la revindication 1, caracterizado porque 
dichos medios de detection de presencia exterior (4) comprenden al menos un 
dispositivo de detection electromagnetica. 

8. - Sistema de control segun la revindication 7, caracterizado porque 
dicho dispositivo de detection electromagnetica comprende al menos un 
miembro de un grupo que incluye una carnara, un sistema de rayos infrarrojos, 
un sistema de radar y un sistema de ultrasonidos, o una combination de los 
mismos. 

9. - Sistema de control segun la revindication 1, caracterizado porque los 
medios de detection de presencia exterior (4) comprenden al menos un 
dispositivo de detection de distorsion de campo magnetico. 

10. - Sistema de control segun la revindication 7, caracterizado porque 
los medios de detection de presencia exterior (4) comprenden ademas al menos 
un dispositivo de detection de distorsion de campo magnetico en combination 
con dicho dispositivo de detection electromagnetica, que es al menos uno. 
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11. - Sistema de control segun la reivindicacion 10, caracterizado porque 
comprende al menos dos de dichos dispositivos de deteccion electromagnetica 
y/o al menos dos de dichos dispositivos de deteccion de distorsion de campo 
magnetico, uno en cada lateral del vehiculo automoviL 

12. - Sistema de control segun la reivindicacion 8, 9, 10 u 11, 
caracterizado porque los dispositivos de deteccion electromagnetica y/o los 
dispositivos de deteccion de distorsion de campo magnetico se encuentran 
montados, al menos en parte, en respectivas carcasas de espejos retrovisores 
exteriores del vehiculo automoviL 

13. - Sistema de control segun la reivindicacion 1,8, 9 6 10, caracterizado 
porque dicha area de vigilancia exterior cubre por lo menos un angulo muerto. 

14. - Sistema de control segun la reivindicacion 2, caracterizado porque 
dichos medios de deteccion de presencia interior (8) comprenden al menos un 
dispositivo de un grupo que incluye al menos un sensor de peso, al menos un 
sensor capacitivo,-dispuestos~en al .menos_ un asiento-del .vehfculo automoyil, al__ 
menos un detector de infrarrojos, al menos un detector de microondas y al 
menos una camara, dispuestos en el habitaculo del vehiculo, o una combinacion 
de los mismos. 

15. - Metodo de control del funcionamiento de dispositivos detectores de 
presencia de un vehiculo automovil, vehiculo que comprende unos medios de 
deteccion de presencia exterior (4) para detectar la entrada de objetos en una 
determinada area de vigilancia exterior al mismo, al menos una fuente de 
alimentacion (5) para alimentar al menos dichos medios de deteccion de 
presencia exterior (4), un sistema electronico (6) que comprende al menos unos 
medios de procesado y analisis de unas primeras senates de entrada obtenidas 
mediante dichos medios de deteccion de presencia exterior (4) y que genera 
unas primeras senales de salida en funcion del resultado de dicho analisis, y 
unos medios de deteccion del estado (7) de al menos un dispositivo de cierre de 
al menos una puerta de dicho vehiculo automovil, asociados y en colaboracion 
con dicho sistema electronico (6), caracterizado porque comprende el controlar 
dicha fuente de alimentacion (5), mediante dicho sistema electronico (6), en 
funcion del estado, situacion de bloqueo / desbloqueo, o secuencia de apertura 
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y cierre de al menos dicho dispositivo de cierre de al menos dicha puerta, que es 
al menos una, de dicho vehiculo automovil. 

16. - Metodo de control segun la reivindicacion 15, caracterizado porque 
comprende el controlar dicha fuente de alimentacion (5), mediante dicho sistema 
electronico (6), en funcion ademas de la presencia o ausencia de personas en el 
interior del vehiculo automovil, utilizando unos medios de deteccion de 
presencia interior (8), que se encuentran asociados y actuan en colaboracion 
con dicho sistema electronico (6). 

17. - Metodo de control segun la reivindicacion 15 6 16, caracterizado 
porque comprende el controlar dicha fuente de alimentacion (5), mediante dicho 
sistema electronico (6), en funcion ademas del estado, de activacion o 
desactivacion, en el que se encuentre la ignicion del vehiculo. 

18. - Metodo de control segun la reivindicacion 17 cuando depende de la 
15, caracterizado porque, cuando la fuente de alimentacion (5) y la ignicion del 

_VjehfcuJ_o.se en cueM ?amb[en se encuentra 

parado, comprende los siguientes pasos: 

a) detectar una accion de apertura o una secuencia de apertura y cierre 
de una puerta, 

b) activar la fuente de alimentacion (5) tras una de dichas detecciones, 

c) activar un temporizador incluido en el sistema electronico (6), al cerrar 
dicha puerta, durante un tiempo T1, manteniendo la activacion de la 
fuente de alimentacion (5), y 

d) desactivar la fuente de alimentacion (5) si despues de dicho tiempo T1 
la ignicion del vehiculo sigue desactivada. 

19. - Metodo de control segun la reivindicacion 18, caracterizado porque 
comprende ademas, despues de dicho paso d), los siguientes pasos: 

e) volver a activar la fuente de alimentacion (5) si se ha producido d) y se 
ha detectado una segunda accion de apertura de la puerta o una 
secuencia de apertura y cierre de la misma, 

f) volver a activar dicho temporizador, durante un tiempo T2, al cerrar la 
puerta, y 

g) mantener la fuente de alimentacion (5) si despues de dicho tiempo T2 
la ignicion del vehiculo se ha activado. 
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20. - Metodo de control segun la reivindicacion segun la reivindicacion 19, 
caracterizado porque dichos tiempos T1 y T2 son iguales. 

21. - Metodo de control segun la reivindicacion segun la reivindicacion 17 
cuando depende de la 15, caracterizado porque, cuando la fuente de 
alimentacion (5) se encuentra activada y la ignicion del vehiculo se encuentra 
desactivada y el propio vehiculo tambien se encuentra parado, comprende los 
siguientes pasos: 

a) detectar una secuencia de apertura y cierre de una puerta, 

b) activar un temporizador incluido en el sistema electronico (6), durante 
un tiempo T1, y 

c) desactivar la fuente de alimentacion (5) si despues de dicho tiempo T1 
la ignicion del vehiculo sigue desactivada. 

22. - Metodo de control segun la reivindicacion 21, caracterizado porque 

-comprende _ademas^ _despues_ de . .dicho. paso _b>,_ _.el ...sjgu.ie.nte. ..paso, 

alternativamente a c): 

d) desactivar el temporizador si se ha detectado una segunda apertura de 
la puerta, 

23. - Metodo de control segun la reivindicacion 22, caracterizado porque 
comprende ademas, despues de dicho paso d), el siguiente paso: 

e) activar de nuevo el temporizador si se ha detectado una segunda 
accion de cierre de la puerta. 

24. - Metodo de control segun la reivindicacion segun la reivindicacion 17 
cuando depende de la 16, caracterizado porque cuando la fuente de 
alimentacion (5) y la ignicion del vehiculo se encuentran desactivadas y el propio 
vehiculo tambien se encuentra parado, comprende los siguientes pasos: 

a) detectar una accion de apertura de una puerta, 

b) detectar la presencia de al menos una persona en el interior del 
vehiculo, utilizando los mencionados medios de deteccion de presencia interior 
(8), 

c) detectar una accion de cierre de dicha puerta, y 

d) activar la fuente de alimentacion (5) tras dichas detecciones. 
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25. - Metodo de control segun la reivindicacion segun la reivindicacion 17 
cuando depende de la 16, caracterizado porque cuando la fuente de 
alimentacion (5) se encuentra activada, la ignicion del vehiculo se encuentra 
desactivada y el propio vehiculo tambien se encuentra parado, comprende los 
siguientes pasos: 

a) detectar una accion de apertura de una puerta, 

b) detectar la ausencia de una persona que se hallaba en el interior del 
vehiculo, utilizando los mencionados medios de deteccion de presencia interior 
(8), 

c) detectar una accion de cierre de dicha puerta, y 

d) desactivar la fuente de alimentacion (5) tras dichas detecciones. 

26. - Metodo de control segun la reivindicacion segun la reivindicacion 17 
cuando depende de la 16, caracterizado porque comprende ademas el generar 
unas segundas senales de entrada al sistema electronico (6), en funcion 

- ademas de \a inclinacion-del vehJCulo_respecto .aLplano_deLterreno.sobre_eLque_ 

se encuentre el mismo, condicionada por diversas circunstancias como carga, 
presencia de pasajeros o frenada, utilizando para ello unos medios de deteccion 
de inclinacion (9), que se encuentran asociados y actuan en colaboracion con 
dichos medios de deteccion del estado (7) de al menos un dispositivo de cierre 
de al menos una puerta del vehiculo automovil y dichos medios de deteccion de 
presencia interior (8). 

27. - Metodo de control segun la reivindicacion 26, caracterizado porque 
comprende ademas el variar el area de vigilancia a cubrir por dichos medios de 
deteccion de presencia exterior (4), a partir del momento en que empiece a 
desplazarse el vehiculo o tras su parada, en funcion de la inclinacion del 
vehiculo respecto al piano del terreno sobre el que se encuentre el mismo, 
utilizando para ello dichos medios de deteccion de inclinacion (9), que se 
encuentran asociados y actuan en colaboracion con dicho sistema electronico 
(6). 

28. - Metodo de control segun la reivindicacion 26, caracterizado porque 
comprende el detectar la inclinacion del vehiculo cuando la ignicion esta 
desactivada, el vehiculo parado y se ha detectado una accion de apertura de 
una puerta. 
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29. - Metodo de control segun la reivindicacion 28, caracterizado porque 
comprende el detectar la inclinacion del vehfculo cuando la ignicion esta 
activada y el vehfculo esta en marcha. 

30. - Metodo de control segun la reivindicacion segun la reivindicacion 17 
cuando depende de la 15, caracterizado porque cuando la fuente de 
alimentacion (5) y la ignicion del vehfculo se encuentran desactivadas y el propio 
vehfculo tambien se encuentra parado, comprende los siguientes pasos: 

a) detectar una senal de activacion de un mando a distancia, o Have, 
incluido en el sistema electronico (6), 

b) detectar una secuencia de apertura y cierre de una puerta, y 

c) activar la fuente de alimentacion (5) tras dichas detecciones. 

31. - Metodo de control segun la reivindicacion segun la reivindicacion 17 
cuando depende de la 15, caracterizado porque cuando la fuente de 
alimentacion (5) se encuentra activada, la ignicion del vehfculo se encuentra 

__desactivada _y BLpropio_vehfculo_tambien. se encuentra parado, cjomprende los_„ 
siguientes pasos: 

a) detectar una secuencia de apertura y cierre de una puerta, 

b) detectar una serial de desactivacion de un mando a distancia, o Have, 
incluido en el sistema electronico (6), y 

c) desactivar la fuente de alimentacion (5) tras dicha deteccion. 
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Sistema de control del funcionamiento de dispositivos detectores de 
presencia de un vehiculo automovil y metodo 

Resumen 

Comprende: unos medios de deteccion de presencia exterior (4) para 
detectar la entrada de objetos en una determinada area de vigilancia exterior a 
dicho vehiculo automovil, alimentados por una fuente de alimentacion (5), un 
sistema electronico (6) y unos medios de deteccion del estado (7) de un 
dispositivo de cierre de una puerta de dicho vehiculo, asociados y en 
colaboracion con dicho sistema electronico (6) para controlar dicha fuente de 
alimentacion (5). Opcionalmente dicho control se realiza teniendo en cuenta 
tambien unos medios de deteccion de presencia interior (8) y unos medios de 
deteccion de inclinacion (9) incluidos en el sistema. El sistema opera tambien 
variando el area de vigilancia y adaptandola en funcion de la inclinacion del 

_ vehiculo respecto al piano del suelor 

La invencion propone tambien un metodo que utiliza el sistema de control 
propuesto. 
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